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Patent anspriiche : 

1* Nachmelk- und Melkzeugabnahmevorrichtung mit Ar- 
beitszylinder und am Kolben befestigten Abzugseil, 
MlchfluBtlberwachungsgerat, Steuereinrichtung zur 
Erzeugung von rhythmischen Zugbewegungen am Euter 
5 sowie zum Abnehmen des Melkzeuges und Vorrichtung 
zum selbsttatigen Absperren des Milchschlauches 
gekennzeichnet dadurch, daB fur den Nachmelkvorgang 
eine am Standplatz der Kuh unterhalb des r Euters an- 
geordnete Seilfuhrungs- und -umlenkimgsvorrichtung 
10 mit durch Fernsteuerung betatigbarer Verriegelung 
vorhanden 1st und daB ein Arbeitszylinder mit 
steuerbaren Arbeitsdriicken Oder zwei Arbeitszylin- 
der mit unterschiedlichen Wirkflachen und gleichem 
Druck vorhanden sind t wobei jeder Arbeitezylinder 
15 uber ein Sell mit dem Melkzeug verbunden und das 
dem Nachmelken dienende Sail uber die Umlenkung ge- 
fuhrt ist, 

2. Nachmelk- und Melkzeugabnahmevorrichtung nach An- 
spruch 1 gekennzeichnet dadurch, daB die Seil- 
20 fuhrungs- und Umlenkungsvorrichtung aus einer auf 
dem Seil gleitenden Rolle, Ose oder flaken besteht. 

3 # Nachmelk- und Melkzeugabnahmevorrichturig nach An- 
spruch 2 gekennzeichnet dadurch, daB die Seil- 
ftthrungs- und Umlenkungsvorrichtung kraftschliissig 
25 mit einem Halteelement verbunden ist, welche3 der 
Verriegelung dient. 

4. Nachmelk- und Melkzeugabnahmevorrichtung nach An- 
spruch 1 gekennzeichnet dadurch, daB als Ver- 
riegelung ein Gestange mit Bolzen dient. 

5. 30 Nachmelk- und Melkzeugabnahmevorrichtung nach In- 

spruch 1 und 4 gekennzeichnet dadurch, da£ die 
Verriegelung der SeUfuhrungs- und -umlenkeinrich- 
tung mit der SchlieBeinrichtung fair den Milchschlauch 
kraftschliissig verbunden ist. 
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6. Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 4 gekennzeich- 
net dadurch, daB ale Verriegelung eine auf der 
Grundplatte gleitende Schiene dient. 

7. Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 3 und 6 ge- 

5 kennzeichnet dadurch, daB zwischen Grundplatte und 
Schiene das Halteelement mit der Seilfuhrungs- und 
-uml enkvorr ichtTung verschiebbar gelagert 1st. 

8. Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 1 gekennzeich- 
net dadurch, daB zur Verriegelung ein Elektro- bzw. 

10 Permanent magnet dient. 

9. Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 1 gekennzeich- 
net dadurch, daB zum Nachmelken die Vakuumleitung 
iiber ein Eeduzierventil und zwei Breiwegeventile 
mit dem Arbeitszylinder verbunden ist. 

10. 15 Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 9 gekennzeich- 

net dadurch, daB ein Dtreiwegeventil der rhythmi- 
schen Umsteuerung der Druckverhaltniese wahrend des 
Kachmelkens dient. 

11. Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 1 gekennzeich- 
20 net dadurch, daB zum Abnehmen des Ifelkzeuges die 

Vakuumleitung \iber ein Breiwegeventil direkt mit 
dem Arbeitszylinder verbunden ist. 

12* Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 1 gekennzeich- 
net dadurch, daB bei Verwendung von zwei Arbeits- 
25 zylindem das dem Nachmelken dienende Sell an der 
Umlenkung ldsbar bcfestigt ist. 

13. Nachmelkeinrichtung nach Anspr. 1 und 12 gekenn- 
zeichnet dadurch, daB das dem Nachmelken dienende 
Sell am Melkzeug ldsbar verbunden ist. 

14. 30 Nachmelkeinrichtung nach Anspruch 1 gekennzeich- 

net dadurch, daB der beiden Arbeitsgangen dienende 
Arbeitszylinder mit einem selbsttatig gesteuerten 
Gegenkolben versehen ist. 
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Nachmelk- und Melkzeugabnabmevorrichlaing 

Die Erf indung betrif f t eine Nachmelk- und Melkzeugabnah- 
mevorrichtung, bei welcher am Melkende mittels eines Sei- 
les und eines pneumatischen Arbeitszylinders sowohl ein 
Zug am Melkzeug zum Nachmelken als auch das Entf ernen dee 
5 Melkzeuges vbm Eater vorgenommen wird. 

Melkapparate fur Melkstandanlagen sind tfberwiegend mit 
Vorrichtungen fur die Milchf luBiiberwachung und mit auto- 
mati8clxen Abschalteinrichtungen fur den Melkvorgang ver- 
sehen, welche das Melkende signalieieren und den lielkvor- 

10 gang unterbrechen, wenn ein bestimmter Milchf luB unter- 
schritten wird. Dadurch wird das als schadlich angesehe- 
ne Blindmelken verhindert. Ein grofier Teil der Kiihe ist 
zu diesem Zeitpunkt noch nicht restlos ausgemolken, so 
dad in der Kegel ein Nachmelken mit der Melkmaschine zur 

15 Gewinnung des Nachgemelks vorgenommen wird. 

« 

Zum ffeil sind Melkanlagen zusatzlich mit Vorrichtungen 
fur eine automatische Entf ernung der Melkzeuge vom Euter 
ausgeriistet, die das Melkzeug abziehen, nachdem das Melk- 
ende signalisiert ist. 

20 Diesen Anlagen haftet jjedoch der Nachteil an, daB auf das 
Nachmelken verzichtet werden muB und beachtliche Mengen 
fettreicher Milch nicht ermolken werden. Die I&iheuter 
neigen unter diesen Bedingungen auch mehr zu Euterentzun- 
dungen. Urn diesen Nachteil auszuschalten, werden Anstren- 

25 gungen unternommen, die Gewinnung des Nachgemelks durch 
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besondere Mechanismen zu realisieren. Zu diesem Zweck 
sind Vorrichtungen entwickelt worden, die vor der auto- 
matischen Entfernung des Melkzeuges vom Euter in geeig- 
neter Weise auf daB Euter einwirken und eine restlose 
5 Gewinnung der Nachmilch ermoglichen. 

Die bekannten Melkzeugabnahmevorrichtungen bestehen im 
wesentlichen aus dem Arbeitszylinder und einem Seil ohne 
Oder mit verschiedenen Umlenkungen uber Rollen. Auch 
scherenf ormige (Crag- und Einziehmechanismen fur das Melk- 
^0 zeug Bind bekannt. Dabei zieht das Seil den Scherenarm 
ein. Der hohere Auf wand bat den Vorteil, daB das llelk- 
zeug, wenn es vom Euter abrutscht, vom Tragarm gebalten 
wird und nicbt auf den verunreinigten StallfuBboden fallt* 

Gelenkarme und Ausschwenkvorrichtungen, die an Kurven 
15 gleiten, haben sich nicbt bewahrt, da sie an die Bewegun- 
gen der Kuh ungeniigend anpassungsf abig sind und boben 
Platzaufwand fordern. 

Hit Nachmelkeinrichtungen versebene Abnahmevorricbtungen 
bestehen in der Kegel aus zwei pneumatischen Zylindern, 
20 bei denen einer uber einen Hebel eine rhythmische Zugbe- 
wegung auf das Euter ausubt und der en andarer das Ab Zie- 
hen des Melkzeuges vom Euter mittels Kblbenstange Oder 
uber ein Seil bewirkt. 

In der Patentanmeldung WP A Oij/211594 1st eine kom- 
25 binierte Nachmelk- und Abnehmvorricbtung f iir das Melkzeug 
beschrieben, die aus einem fragarm, weloher allseitig be- 
weglicb gelagert ist, einer Aufspulvorricbtung fur das 
Abnahmeseil, dem pneumatischen Zylinder zum Einziehen des 
Abnahmeseiles und einer pneumatisch Oder elektromagneti- 
30 schen ELemm- und Hubeinrichtung zur Erzeugung rhythmi- 
scher Bewegungen des Tragarmes besteht, beschrieben. Die- 
se Vorrichtung ist gegeniiber den ftuher bekannten Ein- 
ricbtungen wesentlich vorteilhafter, da die Vorrichtung 
sebr anpassungsf abig ist und mit vorbandenen Abziehvor- 
35 richtungen bestehend aus Zylinder und Seil kombinierbar 
ist. Die Vorrichtung hat jedoch den Nachteil, daB sich 
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der schiebbar gelagerte Tragarm in der Fuhrung verklemmen 
ka&n. Durch die Lag eve rande rung der Kuh andert sich das 
tJbersetzungsverhaltnis am Hebelarm 9 so daS beim Nachmel- 
ken am Euter unterschiedliche Zugkrafte auftreten konnen. 
5 Die Unterschiede sind im Regelfall nicht groB, aber von 
Nachteil. Diese Einrichtung ubt einen senkrechten Zug 
auf das Eater wahrend des Nachmelkens aus. Vorteilhafter 
1st es, wenn die hinteren Zitzen starker belastet werden, 
wie es bei Melkeinrichtungen bekannt ist, die zum Zwecke 

10 des Hachmelkens einen konstanten Schragzug in .Richtung 
der Vorderbeine der Kuh ausuben. Bei einer anderen be- 
kannt en Losung wird ein konstanter Schragzug am Euter 
durch Federbelastung erzeugt. Das hat den Nachteil, daB 
am Melkende ein mehrmaliges Nachspannen der Feder erfor- 

15 derlich ist. Ein etandiger Zug am Euter kann aber auch 
zum Abgleiten des Melkzeuges fuhren. Weiterhin haftet den 
meisten Nachmelkeinrichtungen mit Hebeln Oder Tragarmen 
der Nachteil an, daB sie leicht beschadigt warden kSnnen 
und eine Melkbecherzwischendesinfektion und Buckspfilung 

20 erschweren. 

Ziel der Erfindung ist es, eine Nachmelk- und Abnahmevor- 
richtung zu entwickeln, die sehr einfach, zuverl&ssig 
und unempfindlich gegen Deformierung durch die Kuh ist, 
eine gtinstige Zugrichtung auf das Euter ausubt und platz- 
25 sparend ist. 

Die technische Aufgabe besteht darin, unter Verwendung 
der bekannten und bewahrten Abzugsmoglichkeit mittels 
pneumatischen Zylinder und Sell ohne zusatzliche Trag- 
Oder Ausschwenkarme das Nachmelken zu ermoglichen. 

30 Die erf indungsgemafie Nachmelk- und Melkzeugabnahmevorrich- 
tung weist eine unterhalb des Euters am Standplats der 
Kuh angebrachte Umlenkeinrichtung fur das Zugseil auf, 
welche mittels einer ferng^steuerten Verriegelungsein- 
richtung losbar ist und deren Arbeitszylinder fur das 

35 Zugseil fiber fremdgesteuerte Ventile wahlweise auf direk- 
tem Wege oder fiber eine Reduziereinrichtung mit der Va- 
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kuumleitung Oder der Atmosphare verbunden und in der La- 
ge ist, rhythmische Zugbewegungen mit geringerer Kraft 
auszufxihren und das Seil mit groBerer Kraft einzuziehen. 
Zur Senkung der Pumperileistimg kaxm der Arbeitszylinder 
5 einen das Zylindervolumen mindernden zweiten Kolben auf- 
weisen. Weiterhin konnen zwei getrennte Arbeitszylinder 
mit getrennten Aufgaben fur rhythmische Zugbewegungen und 
ELnziehen des Seiles eingesetzt warden, wobei beide Zy- 
linder je ein Zugseil aufweisen, aber nur das den rhyth- 
10 mischen Zugbewegungen dienende Seil am Standplatz der 
Kuh. umgelenkt wird. 

Die Wirkungsweise der Ausfiihrxxngsvarianten ist folgende: 
Beim Ansetzen des Melkzeuges ist der Arbeitszylinder be- 
luftet und das Abzugseil frei beweglich. Die das Abzug- 

15 seil umf assende und auf diesem frei bewegliche Rolle Oder 
Ose dient der Seilfuhrung und Umlenkung und wird am 
Standplatz mittels einer Verriegelung manuell befestigt. 
Im Zeitpunkt des ftachmelkens iibt der Arbeitszylinder , 
gesteuert durch das Steuergerat, die Reduziereinrichtung 

20 fur das Vakuum und Mehrwegeventile rhythmische Zugbewe- 
gungen uber das Seil auf das Melkzeug aus, so daQ das 
Eater rbythmisch gestreckt wird. Sobald das Milchf luB- 
anzeigegerat das Melkende signalisiert, wird durch das 
Steuergerat und Mehrwegeventile die Verriegelung automa- 

25 tisch gelost, der Arbeitszylinder direkt mit der Vakuum- 
leitung verbunden und das Seil eingezogen. Zwecks Senkung 
der Pump enlei stung wird wahrend des Nachmelkens der mit 
einer hohlen Kolbenstange versehene zweite Kolben so ge- 
steuert, daB sich dieser dam mit dem Abzugseil verbunde- 

3P nen Jlolben nahert und das Zylindervolumen verkleinert. 
Wfihrend der Melkzeugabnahme bewegen sich beide Kolben 
nach oben. Bei Verwendung von zwei Arbeitszylindern wei- 
sen diese, den erforderlichen Zugkraften entsprechend, 
unterschiedliche Wirkflachen auf, wobei zum Nachmelken 

35 die kleinere und zum Ab Ziehen des Melkzeuges die groBere 
Wirkflache dient. Das vom Nachmelkzylinder zum Melkzeug 
fuhrende Seil ist tiber die losbare Umlenkung gefuhrt. 
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Der Vorteil dieser Erfindung besteht darin, daQ ohne 
starre Telle gearbeitet werden kann und sich Abzugseile 
in der Ffcaxis bestens bewahrt haben f da sie keiner blei- 
benden Def ormierung unterliegen und korrosionsbestandig 
5 sind. Die Beweglichkeit der Kuh wird nicht eingeschrankt 
und beim Nachmelken kann die giinstigste Zugricbtung ein- 
gestellt werden. Die Vorrichtung iet auBerst platzspa- 
rend und schrankt den Arbeitsraum des Melkpersonals in 
keiner Weise ein. Ein weiterer Vorteil besteht darin, daB 

10 durch den ffegfall der starren Teile eine Verletzungsge- 
fahr fur das Bedienpersonal nicht besteht. Melkzeugzwi- 
schendesinf ektion und Riickapulung sind aufgrund der un- 
eingeschrankten Beweglichkeit des Melkzeuges normal mog- 
lich. Der Bedienaufwand 1st ge ringer als bei bekannten 

15 anderen Losungen. 

Die Erfindung soil nachstehend an mehreren Ausf uhrungs- 
beispielen naher erlautert werden. 

Es zeigen: 

Fig. 1: das Grundprinzip der Nachmelk- und Ausscbwenk- 

20 vorrichtung, 

Pig. 2: eine verbesserte Ausfiihrung mit einem Zylinder, 
Pig. 3* ei&e andere Ausfiihrung mit zwei Zylindern, 
Pig. 4: eine weitere Varlante entfiprechend Pig. 3, 
Pig. 5* das Sohaltbild der Ventile nach Fig. 1 fiir 

25 den Arbeit sgang "Melkzeug ansetzen", 

Pig. 6: das Sohaltbild fur den Arbeitsvorgang "Nachmel- 
ken", 

Pig* 7: das Sohaltbild fiir den Arbeitsvorgang "Abneh- 

men des Melkzeuges", 
30 Fig. 8: das Sohaltbild der Ventile nach Pig. 3 fiir 

den Arbeitsvorgang "Melkzeug ansetzen", 
Pig. 9: das Sohaltbild fiir den Arbeitsvorgang "tfachmel- 

ken", 

Pig. 10; das Sohaltbild ft? den Arbeitsvorgang "Abnehmen 
35 des Melkzeuges", 

Pig. 11: die Verriegelungseinrichtung fiir die Seilum- 

lenkeinrichtung und 
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Fig. 12: eine andere Verriegelimgseinrichtung fur die 

Seilumlenkeiin?ichtung. 

Wie aus Pig* 1 ersichtlich, besteht die Nachmelk- und 
Melkzeugabnahmevorrichtung aus dem Zylinder 1 , dem Kol- 
5 ben 2, dem Zugseil 3, einer Ose oder Umlenkrolle 4 
mit einem Halteelement 5» dem tJbertragungsgestange 6 
und mit? diesem feet verbundenen Riegel 7, der Riegelbe- 
tatigung 8, die eowohl pneumatisch, hydraulisch als 
auch elektromagnetisch erfolgen kann. Mit der Riegelbe- 

10 tatigung 8 ist eine Schliefieinrichtung 9 verbunden. 
Fur die pneumatische bzw. hycraulische Steuerung beno- 
tigt man ein Steuerventil 10, welches iiber eine nioht 
dargest elite Steuer leitung mit dem Schaltgerat verbunden 
ist. Das Steuerventil 10 ist mitt els einer Verbindungs- 

15 leitung 12 mit der Vakuumleitung 11 fiihrt eine Ver- 
bindungsleitung 13 zum Vakuumreduzierventil 14 bzw. 
zum Steuerventil 15. Das Steuerventil 16 ist zwischen 
das Vakuumreduzierventil 14 und das Steuerventil 15 
geschaltet. 

20 Diese Einrichtung arbeitet folgendermaBent 

Vor Melkbeginn befindet sich das Melkzeug in Parkstel- 
lung. Eutsprechend Fig* 7 wird der Zylinder 1 iiber 
die Verbindungsleitung 13 und das Ventil 15 aus der 
Vakuumleitung 11 mit Vakuum beauf echlagt. Der Kolben 2 

25 mit Abzugseil 3 und daran befestigten Melkzeug 17 be- 
finden sich in Endlage. tlber die Leitung 12 und das 
Ventil 10 steht die Hiegelbe tatigung 8 unter Vakuum. 
Der durch die SchlieBeinrichtung 9 gef uhrte Milch- 
schlauch 19 ist zugedriickt. Wahrend des Ansetzens der 

30 Melkzeuge erhalt der Zylinder 1 iiber die Ventile 16;15 
atmospharische Luft (Fig. 5), der Kolben 2 kann herab- 
gezogen werden. Die Ose Oder Rolle 4 hangt lose auf dem 
Abzugseil 3. Mit ihr ist das Halteelement 5 starr ver- 
bunden. Die Riegelbetatigung 8 schiebt in diesem Augen- 

35 blick fiber das tJbertragungsgestange 6 den Riegel 7 in 
Verriegelungsstellung. Das Halteelement 5 mit Ose oder 
Umlenkrolle 4 wird manuell am Riegel 7 befestigt, so 
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daB die Seilumlenkung feet am Standplatz der Enh veran- 
kert 1st* Das Melkzeug kann jetzt Oder auch schon vor 
der Bef estigung der Rolle 4 im Eiegel 7 angesetzt 
werden. Das Zugseil 3 ist an einer Ose des Milchsammel- 
5 stuckes 17 befestigt und hangt lose, so dad sick die 
Kuh bewegen kann. Wahrend dee Melkens bleibt dieser Zu- 
stand erhalten. Sinkt die ISilchmenge auf eine vorgegebe- 
ne MilchfluBgrenze ab, schaltet das Schaltgerat das Ven- 
til 16 um t und es besteht Verbindung vozi der Vakuum- 

10 leitung 11, iiber das Reduzierventil 14 und die Venti- 
le 16; 15 &um Zylinder 1 (Pig* 6). Wahrend dieser 
Zugphase wird nun die Luft aus dem Zylinder 1 abge- 
saugt, das Zugseil 3 straff t sich und zieht am Milch- 
sammelstuck 17* Kach Zuruckschalten des Ventils 16 in 

15 die Schaltstellung nach Fig. 5 stromt Luft iiber die 
Ventile 16; 15 ein, das Eigengewicht des Kolbens 2 und 
des Seiles 3 bewirken eine Entlastung des Zuges am 
Euter bis das Ventil 16 die nachste Zugphase einleitet. 
Dieser Vorgang wird solange fortgesetzt, bis erneut eine 

20 vorgegebene MilchfluBgrenze unterschritten wird. Dam 
sohaltet das Steuergerat die Ventile 15; 16 und 10 urn 
(Fig* 7). Das Vakuum in der Leitung 11 wird nun fiber 
die Leitung 13, das Ventil 15 im Zylinder 1 langsam, 
dagegen iiber die Leitung 12 schnell wirksam. Das Steuer- 

25 ventil 10 verbindet nun die Vakuumleitung 11 mit der 
Biegelbetatigung 8. Der zuriickgehende Eolben bewirkt ein 
Zudriicken des durch die SchlieBeinrichtung 9 gefufcrten 
Mllchschlauches 19 und gleichzeitig ein Zurxickziehen 
des Biegels 7» so daB das Hal tee lenient 5 und das Ab- 

30 zugseil 3 frei gegeben werden. Der hochf ahrende Eolben 2 
zieht das Melkzeug in seine Endlage. Mit dem Umschalten 
der Ventile 10; 15; 16 ist die Ausgangsstellung wieder 
erreicht. 

Fig* 2 zeigt elne Losung, die technisch aufwendiger ist, 
35 aber elne geringere Pumper: leistung erfordert. Diese Lo- 
sung unterscheidet sich dadurch, daB sich in dem Zylin- 
der 101 ein Eolben 102, ein Eolben 1O3 mit einer 
hohlen Eolbenstange 104 befindet. Die beiden Eol- 
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ben 102;103 begrenzen zwei Arbeitsraume IO55IO6. Am 
Zylinder 101 ist fur die Luftzufiihruug ein Riickschlag- 
ventil 107 angeordnet. Iter Kolben 103 besitzt ein 
mechanisch gesteuertes Rttckschlagventil 108. Diese Lo- 
5 sung unterscheidet sich nach Fig* 1 dadurch, daB die 
Leitung 109 gabelf ormig ausgebildet ist und die Zweig- 
leituiigen en das Ruckschlagventil 107 und an die hoh- 
le Kolbenstange 104 angeschlossen sind. 

Die Wirkungsweise unterscheidet sich folgendermaBen: 

10 Beim Ansetzen des Melkzeuges ist der gesamte Zylinder 101 
beliiftet, das Zugseil 3 kann ungehindert bewegt werden. 
Beim Nachmelken wird wahrend der Zugphase der Eaum 105 
iiber die Kolbenstange 104 evakuiert. Das Riickschlag- 
ventil 107 verhindert die Evakuierung des Raumes 106, 

15 der Kolben 102 zieht das Sell 3 straff. Gleichzeitig 
aber wird der Gegenkolben 103 herabgezogen, Wahrend 
der Entlastungsphase wird die Luft iiber die hohle Kolben- 
stange 104 dem Raum 1O5 zugef iihrt und iiber das Riick- 
sclilagventil 107 dem Raum 106. Der Kolben 103 glei- 

20 tet durch sein Eigengewicht nach unten. Bei der nachsten 
Zugphase nahern sich beide Kolben 102;103 weiter,. bis 
der Anschlag 110 an der Kblbenstange 104 an das Zy- 
lindergehause 101 trifft. Der Anschlag 110 ist so 
eingestellt, daB sich wahrend des Nachmelkens die Kol- 

25 ben 102 und 103 nicht beriihren konnen. Ist das Nachmel- 
ken beendet, wird iiber das Ventil 15 der Raum 1O5 di- 
^ rekt mit der Vakuumleitung 11 verbunden. Der untere 
Kolben 102 wird bis an den Kolben 103 gedruckt. Der 
Kolben 102 offnet bei seiner Beriihrung ein mechanisch 

30 steuerbares Ruckschlagventil 108 9 so daB die Raume 105; 
106 miteinander verbunden sind und gleiche Druckver- 
haltnisse aufweisen. Somit gleiten beide Kolben 105; 106 
bis in die Endlage. 

Beide Varianten (Fig. 1 und Pig. 2) haben den Uach- 
35 tell, daB eine Yakuumreduzierung erfolgen muB, um unter- 
schiedliche Krafte zwischen Nachmelken und Melkzeugabnah- 
me zu erhalten. Zu diesem Zweck ist entweder fiir jede 
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Melkeinheit ein Reduzierventil 14 erforderlich, Oder es 
miiBten zwei Vakuumleitungen mit untersohiedlichen Driicken 
vorhanden sein. 

Bei der in Fig. 3 dargeetellten Losung entfallt das Va- 
5 kuumrednzierventil 14. Daf tir benStigt man aber zwei Zy- 
linder 301;401 mit zwei Kolben 302;402 und zwei Sei- 
len 303;403, welche beide am Melkzeug 17 befestigt 
sind. Dae Sail 403 wird mit dem Halteelement 5 am Rie- 
gel 7 befestigt und umgelenkt. Hierbei sind beide Ven- 
10 tile 315;316 parallel zur Vakuumleitung 11 und den 
Zylindern 301;401 geschaltet. Die Schaltstellung der 
einzelnen ArbeitsgSnge ist aus den Pig. 8;9;10 er- 
sichtlich. Die Steuerleitung 30 fur die Riegelbet&ti- 
gung 8 ist direkt mit dem Zylinder 301 verbunden. 

15 Die Pig. 4 zeigt eine Abwandlung von Pig. 3- Hler ist 
die Ose bzw. Seilrolle 404 fest unterhalb des Eaters 
verankert, und das Seil 303 ist mit dem Haken 407 
fest verbunden, wahrend das Seil 403 lose eingehangen 
ist und sich wahrend des Abnehmens des Melkzeuges selbst- 

20 tatig aus dem Haken 407 ausklinkt. 

Pig. 11 zeigt die Veiriegelungseinrichtung mit gleich- 
zeitiger Absperrvorrichtung fiir den Milchschlauch. Die 
Verriegelungseinrichtung bestelit aus der Grundplatte 20, 
auf welcher ffiilsen21 aufgeschweiBt sind. In den Hul- 

25 sen 21 gleitet der Hiegel 7i welcher uber das tJbertra- 
gungsgestange 6 einer gabelformigen KLemmvorriohtung 22 
mit dem Kolben 23 verbunden ist. Als Ruckholkraft fiir 
den Kolben 23 dient eine Druckf eder 24. Am Gehause 25 
ist die Steuerleitung 12 angeschlossen, welche von der 

30 Vakuumleitung 11 uber das Steuerventil 10 zur Ar- 
beit skammer 18 fiihrt. Zwischen der Klenmworrichtung 22 
und dem Gehause 25 ist der Milchschlauch 19 hindurch- 
gefuhrt. 

Die Wirkungsweise ist folgande: 
35 Wahrend des Melkens wird der Hiegel 7 durch die Druck- 
feder 24 gehalten, und die Klemmvorrichtung 22 ist 
geoffnet. Sobald der Abzugsvorgang eingeleitet wird, er- 
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halt die Arbeitskammer 18 iiber das Ventil 10 Vakuum, 
der Kblben 23 wird gegen die Feder 24 gedruckt, der 
Milchschlauch 19 zugequetscht und dabei iiber das t^ber- 
tragungsgestange 6 der Riegel 7 aus der Hiilse 21 
5 gezogen, so daB das Halteelement 5 mit Bolle 4 und 
das Seil 3 frei gegeben werden. 

Pig* 12 zeigt eine andere besonders vorteilhafte Ver- 
riegelungseiin?ichtung, mit der es moglich ist, den Punkt 
der Umlenkung der Rolle auf dem. Standplatz der Euh stuf en- 

10 los in einer fur den Nachmelkvorgang optimalen Lage ein- 
zustellen. Hier ist der Riegel 7 durch eine Schiene 207 
ersetzt. Die Grundplatte 220 hat U- Oder V-formiges 
Erofil und bildet mit der Schiene 207 einen Schlitz 222. 
Die Schiene 207 ist seitlich verechiebbar, so daB der 

15 Schlitz 222 verbreitert werden kann. Die Grundplatte 220 
ist so unter der Kuh angebracht, daB der Schlitz 222 
parallel zur Langsachse der Kuh verlauft. Er besitzt auf 
einer Seite eine Erweiterung und ist auf der^anderen Sei- 
te geschlossen. Zur Fuhrung des Gestanges 208 dient eine 

20 Hiilse 221, und als Sicherung gegen Anheben der Schie- 
ne 207 sind Arretierungsbolzen 209 vorgesehen. An der 
Bolle Oder Ose 204 befindet sich das Halteelement 205 . 
Nach Ansetzen des Melkzeuges an das Euter wird das Halte- 
element 205 mit Holle Oder Ose 204 in den Schlitz 222 

25 eingefiihrt und in einer fxir den Nachmelkvorgang je nach 
Stand der Kuh gunstlgen Lege plaziert. Beim Abziehen des 
Melkzeuges vom Euter wird das Halteelement 205 mit Hoi- 
le Oder Ose 204 freigegeben, indem durch Zuriickziehen 
des Gestanges 208 die mit diesem verbundene Schiene 207 

30 den Schlitz 222 verbreitert • 

Eine weitere vorteilhafte Yariante der Verriegelungsein- 
richtung besteht darin, daB die Grundplatte und/oder 
das Halteelement als ELektro-Magnet ausgebildet ist 

und so eine losbare Verbindung zwischen Grundplatte 
35 und Halteelement geschaff en wird. 
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Zusammenfassung: /3 * 

Nachmelk- und Melkzeugabnahmevt)rrichtung 

Die Erf indung bezieht sich auf eine automatische Nach- 
melk- und Melkzeugabnahmevorrichtmng, insbesondere fur 
flieSbandformig Oder absatzweise arbeitende Melkanlagen. 

Das Ziel und die Auf gabe der Erf indung besteht darin, 
mit geringem Aufwand und einer nicht zur bleibenden De- 
formierung neigenden Einrichtung die Kuh nachzumelken 
und das Melkzeug anschlieflend abzunehmen. 

Die Auf gabe wird dadurch gelost, indem das zur Melkzeug- 
abnahme dienende Seil iiber eine Seilumlenkung gefuhrt 
wird, die unterhalb des Euters am Standplatz der Kuh 
fernsteuerbar und losbar befestigt ist. 

Es sind mehrere Varianten der Erzeugung der Nachmelkim- 
pulse, mehrere Varianten der Befestigung der Seilumlen- 
kung und verschiedene Steuerungsvarianten fiir die Ar- 
beitsgange "Nachmelken" und "Abnehmen des Melkzeuges" 
beschrieben - Fig. 1 - 
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Fig . 4 



130038/0602 



12 



11 



12 



11 



3044445 




14 





13 




Fig. 5 
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Fig. 6 
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Fig. 7 
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